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Startvorgang
Nach dem Einschalten des
Netzteils bootet der Pi in eine
Desktopumgebung. Danach
startet die GUI automatisch. Bluetooth HDMI usB WIFI
Nach Herunterfahren des Pis -
kann das Natzteil wieder a Ny
ausgeschaltet werden. N
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Benutzerschnittstelle

Auf dem Pi wird die GUI mit Tastatur und Maus
verwendet, um Messwerte auszulesen und den

Motor zu regeln.



